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1. WSTEP.

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sg wymagania szczegétowe dotyczgce
wykonania i odbioru robét zwigzanych z rozbiorkg elementow budowlanych i
wykonczeniowych obiektu zwigzanych z zadaniem ,,Przebudowa placu
targowego przy Placu 3-go Maja w Sandomierzu”.

1.2. Zakres stosowania SST.
Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.3.

1.3. Zakres robét objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej SST stanowig wymagania dotyczgce roboét

zwigzanych z rozbiérkg elementdw istniejgcego parkingu wraz z usunigeciem

gruzu i elementow rozbiérkowych, i obejmuja:

e rozbiorke wszystkich kraweznikow betonowych,

e rozbidrke utwardzen na terenie inwestycji wraz z rozbiorka podbudowy
pod nawierzchnie utwardzone we fragmentach kolidujgcych z proj.
stopami fundamentowymi pod stupy wiaty,

e wycinke oraz wykarczowanie drzew kolidujgcych z projektowana
inwestycjag,

e rozbidrke kanatu i demontaz nieczynnej instalacji cieptowniczej
kolidujgcych z przedmiotowg inwestycja.

Zakres robo6t obejmuje ponadto wywdz elementow rozbidrkowych na

wysypisko oraz przygotowanie i demontaz pomostéw roboczych

niezbednych do wykonania robét rozbiérkowych.

Materiaty z rozbidrki stanowigce wartos¢ stanowig wtasno$¢ Inwestora.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi,
odpowiednimi Polskimi Normami i definicjami podanymi w ST 0.0
~WVymagania ogolne" pkt 1.5.1.

1.5. Ogoble wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz
zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektowg, SST i poleceniami Inspektora
Nadzoru.

1.6. Materiaty.

* acetylen techn. * gwozdzie

* bale igl.. * klamry cies.

» deskiigl . 19-45 mm * tlen techn.

» stemple * mat. pomocn.
1.7. Sprzet.

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST 0.0 ,Wymagania
ogolne" pkt 4. Do wykonania robot zwigzanych z rozbiérkg i usunieciem
gruzu stosowac nastepujacy sprzet:

* samochod. samowytad. do 5 t
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+ zestaw spawalniczy gazowy oraz: specjalne reczne mtoty pneumatyczne i
udarowe.

1.8. Transport.

Gruz i inne elementy wywiez¢ samochodami samowytadowczymi. Gruz nie
przedstawia wartosci jako materiat budowlany. Elementy metalowe wywiesc
w miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru. Uzywane pojazdy,
poruszajgce sie po drogach publicznych powinny spetnia¢ wymagania
dotyczgce przepiséw i ruchu drogowego. Ogdlne wymagania dotyczgce
transportu podano w ST 0.0 ,Wymagania ogdélne" pkt 5.

1.9. Wykonanie robét.

Ogdlne wymagania wykonania robét podano w ST 0.0 ,Wymagania ogdélne"
pkt 6.

Nalezy zapewnic bezpieczenstwo pracy robotnikdw oraz oséb postronnych
mogacych znalez¢ sie w poblizu miejsca (strefy) rozbiérki, zgodnie z
aktualnymi przepisami dotyczgcymi bezpieczenstwa i higieny pracy przy
wykonywaniu robét budowlano-montazowych i rozbiorkowych.
Niedopuszczalne jest palenie jakichkolwiek rzeczy usunietych z obiektu.
Wykonawca przedstawi do akceptacji Inspektora Nadzoru miejsce wywozu
gruzu i innych przedmiotéw rozebranych z obiektu. Miejsce wywozu gruzu i
innych przedmiotéw powinno by¢ uzgodnione przez Zamawiajgcego z
odpowiednimi wtadzami.

1.10. Kontrola jakosci robét.

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST 0.0 ,Wymagania ogdine"
pkt 7.

Sprawdzenia jakosci rob6t polega na wizualnej ocenie wykonania rozbiorek,
usuniecia gruzu i pozostawienie w czystosci miejsc rozebranych.
Poszczegolne etapy wykonania robot rozbidrkowych powinny by¢ odebrane i
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Fakt ten nalezy potwierdzi¢
wpisem do Dziennika Budowy.

1.11. Obmiar robét.
Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w ST 0.0 ,Wymagania ogolne" pkt 9.

1.12. Odbiér robét.

Ogodlne zasady odbioru robo6t podano w ST 0.0 ,Wymagania ogdélne" pkt 10.
Poszczegodlne etapy wykonania robét rozbiérkowych powinny by¢ odebrane i
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Odbioru robét (stwierdzenie
wykonania zakresu rob6t przewidzianego w dokumentaciji) dokonuje
Inspektor Nadzoru, po zgtoszeniu przez Wykonawce rob6t do odbioru.
Odbiér powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych poprawek bez hamowania postepu rob6t. Roboty poprawkowe
Wykonawca wykona na wiasny koszt w terminie ustalonym z Inspektorem
Nadzoru.
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1.13. Podstawa ptatnosci.
Ogodlne ustalenia dotyczgce ptatnosci podano w ST 0.0 ,Wymagania ogdlne
pkt 11.

1.14 Przepisy zwigzane

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych
Czes¢ | Roboty ogolnobudowlane ITB wydanie lI.

Przepisy bhp przy robotach rozbiérkowych i transportowych.
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