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1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sg wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru robét zwigzanych z wykonaniem instalacji DOZOROWEJ CCTV dla
przebudowywanego placu targowego w Sandomierzu, ul 3-go Maja.

1.2. Zakres stosowania SST.
Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji Robo6t wymienionych w punkcie 1.

1.3. Zakres robo6t objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robot
elektrycznych i obejmujg instalacje elektryczne, a w szczegolnosci:

Montaz rur ochronnych winidurowych uktadanych na konstrukcji Uktadanie w
rurach ochronnych przewodéw miedzianych w izolacji i powtoce z PVC
Uktadanie na konstrukcji przewodow miedzianych w izolacji i powtoce z PVC
Przygotowanie podtoza do zabudowania kamer dozorowych

Montaz kolorowych kamer w obudowach zewnetrznych,

Montaz 16 kanatowych rejestratorow cyfrowych, 19" monitoréw LCD,
przetgcznika sieciowego, szafki teleinformatycznej i zestawu
komputerowego.

Do wykonania montazu kamer zewnetrznych przewiduje sie wykorzystanie
podnosnika montazowego.

2. WSTEP.

2.1 Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z
okresleniami ujetymi w odpowiednich normach i przepisach, ktérych
zestawienie podano na kohcu opracowania.

3. MATERIALY.

Materiaty potrzebne do wykonania instalacji obserwacji telewizyjnej nalezy
zestawic€ zgodnie z zestawieniem materiatow, ktore zostato dotgczone do
projektu branzy elektryczne;j

Dopuszcza sie zastosowanie materiatow innych producentow, takiej samej
lub wyzszej jakosci i o tych samych

parametrach. Wszelkie zmiany nalezy uzgodnic z przedstawicielem
Inwestora oraz Projektantem. Wszystkie materiaty przeznaczone do
zastosowania powinny posiadac:

» certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujgcy, ze zapewniono zgodnosc¢
z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat
technicznych oraz wtasciwych przepisow i

dokumentéw technicznych, deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z
Polskg Normg lub aprobatg techniczng w przypadku wyrobow.
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Dane techniczne i opis urzadzen:

Kamery:
Przetwornik obrazu 1/3", CCD,
Standard - wideo PAL

Liczba efektywnych pikseli - PAL:795(H)x596(V)

Rozdzielczos¢ pozioma (TVL) - 600 (kolor), 650 (czarno-biaty) Czutosé
(Lux) przy F1,2 -  0.1(kolor), 0,01 (czarno-biaty)

Odstep sygnat-szum - >48 dB

Elektroniczna migawka - 1/50...1/100000

AGC - Tak

Menu OSD - Tak
Szeroki zakres dynamiki (WDR) - Tak, DWDR

BLC -Tak
Dzien/ noc - Tak
Cyfrowa redukcja szuméw - Tak, 2D

Strefy prywatnosci - Tak

Odbicie lustrzane - Tak

Detekcja ruchu -  Tak

Oswietlacz - Tak, 36 szt diod IR
Obiektyw -  4-9mm

Kat widzenia - 30 ... 65°
Obudowa - kompaktowa

Wymiary obudowy(mm) - 256x143x86
Obudowa wandaloodporna - Nie
Materiat obudowy - stop aluminium
Temperatura pracy- -20...+45° C
Klasa szczelnosci - IP65

Ztgcza zewnetrzne -wideo (BNC)
Zasilanie- DC12V;05A

Poboér mocy -6 W

Masa - 1.6 kg

Rejestrator:

Format wideo PAL/NTSC

Rodzaj kompresji wideo H.264

Rodzaj kompresji audio G.726 8Kx16bit ADPCM Mono
Wejscia wideo BNC x 16

Wyjscia wideo VGA + BNC

Wejscia / wyjscia audio RCA 16/ 4

Obstuga zdarzen Detekcja ruchu, wyjscia przekaznikowe,
wejscia alarmowe, utrata wideo

Wejscia/wyjscia alarmowe 16/1

Wyswietlanie "na zywo" 25 kl./s

Nagrywanie (rozdzielczos¢ /predkos$¢): CIF (352x288) 25 kl./s
2CIF (704x288) 12 kl./s, 4CIF (704x576) 6 Kl./s

Pamie¢ wewnetrzna Max 2x2TB HDD SATA

Protokoty sieciowe TCP/IP, DHCP, DDNS, PPPoE, E-mail
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Podglad zdalny

Przeglgdarka komputerowa, smartphone 3G

Protokoty PTZ Pelco-P, Pelco-D

Archiwizacja Avi, MP4, H.264 RAW na nosnik danych USB, MP4 na CD;
mozliwos¢ zamontowania nagrywarki CD/DVD USB lub CD-R
SATA,;

archiwizacja poprzez USB lub SATA

Zasilanie AC 230V / DC 12V 6A

Pobor mocy 30 W

Temperatura pracy 10 ... 40°C

Dopuszczalna wzgledna wilgotnos¢ otoczenia 10 ... 85%
Wymiary (S x G x W ) [mm] 436 x 339 x 55

Zasilacz:

Napiecie wejsciowe [V] AC 100-240 , 50-60Hz
Napiecie wyjsciowe [V] 12

Maksymalny prad wyjsciowy [A] 1

Zabezpieczenie nadprgdowe tak

Zabezpieczenie przepieciowe tak

Zabezpieczenie przeciwzwarciowe tak

Sprawnosé >75%

Temperatura pracy [°C] 0... +40

Wymiary [mm] 75 x 29 x 42

Masa [kg] 0,2

Transformator wizji:

Zasieg 400 m

Zakres napiecia we/wy 75 Q (CVBS) 1 Vpp
Ttumienie przelotowe -0,5 dB (dla f=5 MHZz)

Zakres pasma video 0 ... 50 MHz (-3 dB)

CMRR (dB @ 5MHz) 60 dB

Impedancja we/wy koncentrycznego 75 Q
Impedancja we/wy symetrycznego 100 Q

Typ ztacza we/wy koncentrycznego wtyk BNC meski
Typ ztgcz we/wy symetrycznego Zaciski kablowe
Temp. pracy / wilgotno$¢ wzgl. 0...55°C / <95%
Masa 0,016 kg

Wymiary (szer.xwys.xgt.) 15 x 47 x 15 mm

Punkt dostepowy:

Standardy 802.11b, 802.11g

Interfejs 1XLAN (10/100M)

Predkosci [Mb/s] 11g: 108/54/48/36/24/18/12/9/6 (dynamiczne)
11b: 11/5,5/3/2/1 (dynamiczne)

Zakres pracy [GHz] 2,4-2,4835

Moc wyjsciowa [dBm] 27

Zysk anteny [dBi] 12

Polaryzacja Pionowa lub Pozioma

Kat promieniowania H/V [°] 60/30

Obudowa Zewnetrzna

Ochrona przeciwprzepieciowa [kV] 15
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Modulacje 11g: BPSK, QPSK,16QAM,64QAM, OFDM

11b: DQPSK, DBPSK, DSSS, CCK

Czutos¢ 11b: 11M:-90dBm 5,5M:-92dBm, 1M:-98dBm

11g: 54M: -76dBm, 48M:-78dBm, 36M:-82dBm, 12M:-91dBm,9M:-
92dBm

Zasilanie 230V AC / 12V DC (PoE)

Certyfikaty FCC, CE

Temperatura pracy [°C] -30... +70

Wilgotnos¢ [%] 10-90, bez kondensacii

Wymiary [mm] 265x120x83

4. SPRZET.

4.1. Sprzet do wykonywania robot.

Sprzet powinien odpowiadac ogolnie przyjetym wymaganiom co do ich
jakosci jak i wytrzymatosci.

Sprzet powinien miec ustalone parametry techniczne i powinien byc¢
ustawiony zgodnie z wymaganiami producenta oraz stosowany zgodnie z ich
przeznaczeniem. Maszyny mozna uruchomic¢ dopiero po uprzednim
zbadaniu ich stanu technicznego i dziatania. Najezy je zabezpieczy¢ przed
mozliwoscig uruchomienia przez osoby niepowotane. Wykonawca
przystepujgcy do wykonania instalacji elektrycznych winien wykazac sie
mozliwoscig korzystania z nastepujgcych maszyn i sprzetu gwarantujgcych
wiasciwg jakosc¢ robot:

m samochdd dostawczy,

m rusztowania,

m elektronarzedzia,

m obcinarka do przewodow i inny drobny sprzet elektryka.

5. TRANSPORT | SKLADOWANIE.

5.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu..

Srodki i urzagdzenia transportu powinny byé odpowiednio przystosowane do
transportu materiatow, elementow itp. niezbednych do wykonania danego
rodzaju robét elektrycznych. W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢
przemieszczanie przedmiotow w sposob zapobiegajgcy ich uszkodzenie.
Wykonawca przystepujgcy do wykonania oswietlenia winien wykazac sie
mozliwoscig korzystania z nastepujgcych srodkow transportu:

- samochodu skrzyniowego,

- rusztowania przenosnego,

Zaleca sie dostarczenie urzagdzen i ich konstrukcji na stanowisko montazu
bezposrednio przed montazem, w celu unikniecia dodatkowego transportu
wewnetrznego z magazynu budowy. Dotyczy to szczegdlnie duzych ciezkich
elementow .

Transport kabli i przewodoéw nalezy wykonaé z zachowaniem warunkow:

- bebny z kablami lub przewodami przewozone w skrzyniach samochodu
powinny by¢ ustawione na krawedzi tarcz a tarcze bebnéw powinny by¢
przymocowane do dna skrzyni samochodu tak, aby bebny nie mogty sie
przetaczac. Stawianie bebnoéw z kablami w skrzyni samochodu ptasko jest
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zabronione, kregi kabla lub przewodu nalezy uktada¢ poziomo. Zabronione
jest przebywanie oséb w skrzyni samochodu w czasie przewozenia bebna z
kablami.

- umieszczenie i zdejmowanie bebndw z kablami i przewodami ze skrzyni
samochodu zaleca sie wykonac przy pomocy zurawia. Swobodne staczanie
bebndw z kablami i przewodami ze skrzyni samochodu oraz zrzucanie
kregéw kabli i przewodow jest zabronione.

6. WYKONANIE ROBOT.

6.1 Uwagi ogdlne.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robo6t zgodnie z warunkami
umowy oraz za jakos¢ stosowanych

materiatdw i wykonywanych robaét, za ich zgodnos¢ z dokumentacijg
projektowa, wymaganiami specyfikacji technicznej

oraz poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

6.2. Zakres wykonywanych robét.

Zakres robdét obejmuje wykonanie instalacji kablowej pod tynkiem, w
poziomych i pionowych kanatach kablowych,

montaz kolorowych kamer zintegrowanych z gtowicami szybkoobrotowymi,
kamer w obudowach zewnetrznych,

kolorowych kamer koputowych, kolorowych kamer kompaktowych z
obiektywami o recznie regulowanej ogniskowej, 16

kanatowych rejestratorow cyfrowych, 19" monitorow LCD, przetgcznika
sieciowego, klawiatury do sterowania kamerami

zintegrowanymi z gtowicami szybkoobrotowymi, wiszgcej szafki
teleinformatycznej i zestawu komputerowego.

W celu wykonania systemu obserwaciji telewizyjnej nalezy wykonaé
nastepujgce prace:

- zamontowac zewnetrzne, kolorowe kamery w obudowach zewnetrznych w
miejscach wskazanych w dokumentaciji projektowej,

- zainstalowac rejestratory cyfrowe w wiszgcej szafce teleinformatycznej w
miejscu wskazanym w dokumentaciji projektowej,

- podtgczy¢ do rejestratoréw 19" monitory LCD oraz klawiature sterujgca,

- zabudowa¢ monitory LCD w miejscu wskazanym w dokumentacji w
uzgodnieniu z Uzytkownikiem,

- wykuc¢ otwory dla przepustow pionowych i poziomych,

- utozy¢ pod tynkiem, w poziomych i pionowych kanatach kablowych kable,
- wykonac¢ kontrolne pomiary wykonanej instalacji,

- podfgczyé z wydzielonego obwodu rozdzielnicy zasilanie do rejestratordw i
monitorow

LCD,

- sprawdzi¢ poprawnos$¢ dziatania systemu.

Wykonanie instalacji kablowej obejmuije:

- trasowanie przebiegu instalacji kablowe],

- uktadanie w rurkach kabli wizyjnych i elektroenergetycznych,

- uktadanie w pionowych kanatach kablowych kabli wizyjnych,

- wykonanie przejs¢ przez sciany i stropy,
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- wykonanie pomiarow kontrolnych.

Montaz zewnetrznych zestawdéw kamerowych obejmuje:

- przymocowanie wysiegnika montazowego obudowy do sciany,

- podtgczenie przewodow pod zaciski zasilajgce obudowy i kamery,

- wprowadzenie i podtgczenie kabla pod ztgcze kamery,

- zabudowe rejestratora w szafce teleinformatycznej we wskazanym w
dokumentacji projektowej miejscu ,

- podtgczenie zasilania do rejestratora,

- zaprogramowanie rejestratora,

- sprawdzenie dziatania rejestratora.

Montaz monitora LCD obejmuije:

- montaz specjalnego uchwytu do zabudowy na $cianie monitora LCD,
- przymocowanie uchwytu do Sciany,

- podtgczenie zasilania do monitora,

- podfgczenie systemowym kablem monitora z rejestratorem.

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Kontrola jakosci rob6t powinna obejmowac nastepujgce badania:

- zgodnosci z dokumentacjg projektowa,

- poprawnosci montazu.

Sprawdzenie zgodnosci z dokumentacijg projektowg polega na poréwnaniu
wykonanych rob6t z dokumentacija

projektowg oraz na stwierdzeniu wzajemnej zgodnosci na podstawie
ogledzin i pomiarow. W tym celu nalezy wykonac¢ nastepujgce pomiary:

- ciggtosci petli linii,

- rezystanciji izolacji utozonego okablowania,

- rezystanciji petli utozonego okablowania.

Nalezy sprawdzi¢ poprawnosc¢ obrazow z poszczegolnych kamer i poprzez
zmiane ogniskowych obiektywow ustawic

wiasciwy zakres obserwacji stacjonarnych kamer wewnetrznych i
zewnetrznych. Zakres obserwacji kamer

wewnetrznych nalezy ustawi¢ poprzez odpowiednie skierowanie kamery w
obudowie koputowej. Poprawnosc¢ zapisow

obrazéw z poszczegdlnych punktow kamerowych nalezy sprawdzi¢ poprzez
proébng rejestracje na rejestratorze

cyfrowym. Zapisane obrazy nalezy odtworzy¢ i poréwnaé z obrazami
bezposrednio oglgdanymi na monitorze.

8. OBMIAR ROBOT.

Jednostkg obmiarows jest:
- [szt.] dla zainstalowanych elementow systemu obserwaciji telewizyjnej,
- [m] dla kabli, kanatow elektroinstalacyjnych, rur ostonowych.

9. ODBIOR ROBOT.

Odbidr robét nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z ,Warunkami technicznymi
wykonania i odbioru robét budowlano- montazowych".
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9.1. Odbiér miedzyoperacyjny.
Odbior miedzyoperacyjny przeprowadzony jest po zakonczeniu danego
etapu robot majgcych wptyw na wykonanie dalszych prac.

9.2. Odbiér czesciowy.

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanej czesci robét.
Odbioru czesciowego dokonuje sie dla

zakresu okreslonego w dokumentach umownych wedtug zasad jak przy
koncowym odbiorze robat.

Celem odbioru czesciowego jest wczesne wykrycie ewentualnych usterek w
realizowanych robotach i ich usuniecie

przed odbiorem koncowym. Nalezy przeprowadzi¢ czesciowe badanie
pomontazowe robot zanikajgcych oraz elementow

urzgdzen, ktore ulegajg zakryciu, uniemozliwiajgc ocene prawidtowosci ich
wykonania po catkowitym ukonczeniu prac.

Podczas odbioru nalezy sprawdzi¢ prawidtowos¢ montazu oraz zgodnos¢ z
obowigzujgcymi przepisami i projektem.

Odbior czesciowy robot jest dokonywany przez inspektora nadzoru w
obecnosci Kierownika Budowy. Protokét odbioru

czesciowego jest podstawg do dokonania czesciowego rozliczenia robot,
jezeli umowa takg przewiduje.

9.3. Odbidr koncowy.

Odbior koncowy stanowi ostateczng ocene rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do zakresu, jakosci i

zgodnosci z dokumentacjg projektowg. Odbidr ostateczny dokonuje komisja
powotana przez Zamawiajgcego na

podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow badan i pomiaréw oraz
dokonanej ocenie wizualne;.

Zasady i terminy powotywania komisji oraz czas jej dziatalno$ci powinna
okresla¢ umowa. Do odbioru koncowego muszg by¢ dostarczone
nastepujgce dokumenty:

» dokumentacja powykonawcza albo dokumentacja projektowa z
naniesionymi na niej zmianami i uzupetnieniami

w trakcie wykonywania robét,

* protokoty pomiaréw i badan instalaciji,

* protokoty wszystkich czesciowych odbioréw technicznych,

* aprobaty techniczne, certyfikaty i deklaracje zgodnosci dla zastosowanych
urzgdzen i materiatéw,

» dokumentacje techniczno-ruchowe zainstalowanych urzadzen albo
instrukcje obstugi,

« karty gwarancyjne zainstalowanych urzadzen.

Przy odbiorze koncowym nalezy sprawdzi¢:

» zgodnos¢ wykonania z dokumentacjg projektowg oraz ewentualnymi
zapisami w Dzienniku Budowy

dotyczgcymi zmian i odstepstw od dokumentacji projektowej,

* protokoty z odbioréw czesciowych i realizacji postanowien dotyczgcych
usuniecia usterek,
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+ aktualnos¢ dokumentaciji projektowe;.

Roboty zwigzane z instalacjg systemu sygnalizacji alarmowej powinny byc¢
odebrane, jezeli wszystkie wyniki badan i

pomiarow sg pozytywne a dostarczone przez Wykonawce dokumenty sg
kompletne i

prawidtowe pod wzgledem

merytorycznym.

Jezeli choéby jeden wynik pomiarow, badan i sprawdzenia dziatania systemu
byt negatywny etap prac nie moze byc¢

przyjety. W takim przypadku nalezy Wykonawcy wyznaczy¢ dodatkowy
termin na usuniecie usterek i wad zainstalowanego systemu.

Jesli wady zainstalowanego systemu polegajg na nieestetycznym wykonaniu
prac nie rzutujgcym na poprawng prace systemu a odchylenia od wymagan
nie zagrazajg bezpieczenstwu uzytkownika i trwatosci wykonanego systemu
Zamawiajgcy moze wyrazi¢ zgode na dokonanie odbioru koncowego z
jednoczesnym obnizeniem wartosci

wynagrodzenia w stosunku do ustalern umownych.

W przypadku niekompletnosci dokumentow odbior moze by¢ dokonany po
ich uzupetnieniu.

Z czynnosci odbiorowych sporzgdza sie protokdt podpisany przez
przedstawicieli Zamawiajgcego i Wykonawcy. Protokot powinien zawierac:

- ustalenia podjete przez komisje podczas prac odbiorowych,

- ocene wynikéw badan i pomiarow,

- wykaz wad i usterek ze wskazaniem terminow ich usuniecia,

- stwierdzenie zgodnosci lub niezgodnosci wykonania systemu z
zamowieniem.

Protokét odbioru koncowego jest podstawg do dokonania rozliczenia
kohcowego pomiedzy Zamawiajgcym a Wykonawcg.

10. PODSTAWA PLATNOSCI.

Ptaci sie za wykonang ilos¢ wyrazong w [m] utozonej instalacji kablowej,
ilo$¢ [sztuk] zainstalowanych pozostatych elementéw systemu.

11. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-EN 50132-7 Systemy alarmowe.

PN-IEC 60364-5-523 Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach. Czes¢ 7: Wytyczne stosowania.

PN-IEC 60364-1 Sposéb uktadania kabli.

PN-761E-05125 Kryteria doboru przewodow w instalacjach
Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.
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