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1. CZESC OGOLNA
1.1. Nazwa nadana zaméwieniu przez zamawiajgcego
Zadaszenie placu targowego przy Placu 3-go Maja w Sandomierzu.

12. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikaciji Technicznej (SST) sg
wymagania dotyczgce wykonania i odbioru roboét : Konstrukcje z drewna
klejonego:

- montaz konstrukcji z drewna klejonego.

13.Zakres stosowania SST

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.2. oraz jest
podstawg do :

- kontrolowania jakosci wykonywanych robot

- przeprowadzenia procedur odbiorowych

- rozliczenia wykonanych robot

14. Przedmiot i zakres robét objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy niniejsza specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci
umozliwiajgce i majgce na celu wykonanie i montaz elementéw z drewna
klejonego zgodnie z ustaleniami projektowymi .

15. Okreslenia podstawowe, definicje

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z definicjami zawartymi w
odpowiednich normach i wytycznych oraz z okresleniami podanymi w ST 0.0
" Wymagania Ogdlne " Kod CPV 45000000-7 pkt 1.5.1.

Deklaracja zgodnosci - oswiadczenie producenta lub jego upowaznionego
przedstawiciela stwierdzajgce, na jego wylgczng odpowiedzialno$¢, ze wyréb
budowlany jest zgodny ze zharmonizowang specyfikacjg techniczng, a w
przypadku braku takiej z Polskg Normg wyrobu, niemajgcg statusu normy
wycofanej lub aprobatg techniczna.

Ustalenia projektowe - ustalenia podane w dokumentacji technicznej zawierajgce
dane opisujgce przedmiot i wymagania jakos$ciowe elementéw konstrukcji
wymienionych w pkt. 1.2 niniejszej SST.

16. Ogdélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za
zgodnos¢ z dokumentacjg projektowg, specyfikacjami technicznymi i
poleceniami Inspektora nadzoru. Ogdélne wymagania dotyczgce robo6t podano w
ST 0.0 ,Wymagania ogélne” Kod CPV 45000000-7, pkt. 2.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WELASCIWOSCI MATERIALOW

Wszystkie materiaty stosowane do wykonania robot muszg byé zgodne z
wymaganiami niniejszej SST i dokumentacji projektowe;j.

Do wykonania rob6t mogg by¢ stosowane wyroby budowlane spetniajgce
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warunki okreslone w:

- Ustawie z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (tekst jednolity: Dz. U. z
2003r., Nr

207, poz. 2016; z pozniejszymi zmianami),

- Ustawie z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r.
Nr 92,

poz. 881),

- Ustawie z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci (Dz. U. z
2002r., Nr 166 poz.1360, z pdzniejszymi zmianami).

Na Wykonawcy spoczywa obowigzek posiadania dokumentacji wyrobu
budowlanego wymaganej przez w/w ustawy lub rozporzgdzenia wydane na
podstawie tych ustaw.

2.1. Wymagania szczego6towe

Na konstrukcje z drewna klejonego sktadajg sie nastepujgce elementy :
- dzwigary

- ptatwie

2.2. Drewno

Drewno uzyte do konstrukcji i elementéw powinno odpowiada¢ wymaganiom
norm zalecanych w niniejszej SST.

Elementy konstrukcji z drewna klejonego bedg wykonane z tarcicy swierkowej ,
w klasie GL32c i GL28c. Sklasyfikowane p.poz jako NRO, impregnowane w
systemie zabezpieczeh p.poz . Wykonczenie powierzchni - standardowe -
elementy - 4 stronnie strugane, z fazowanymi krawedziami , dociete na wymiar
lub wykonane z naddatkiem technologicznym - do dociecia na budowie. Na czas
transportu elementy bedg foliowane. Wtasciwosci drewna litego i klejonego
nalezy oznacza¢ wg normy PN-EN 408. Wyroby z drewna klejonego
dostarczona na plac budowy powinny posiada¢ deklaracje zgodno$ci.

2.3. kaczniki
t gczniki stalowe ocynkowane - wykonane zgodnie z ustaleniami projektowymi

2.4. Skladowanie materiatéw i konstrukcji

Sktadowanie i przechowywanie drewnianych elementow konstrukcyjnych
powinno odbywa¢ sie pod wiatami zabezpieczajgcymi przed opadami
atmosferycznymi. Sktadowanie elementéw konstrukcyjnych powinno odbywac
sie w pozycji poziomej, utozone na podktfadach o wysokosci co najmniej 20 cm
od podioza. Podktady powinny by¢ utozone w ten sposob aby zapobiec
deformacji elementéw. Dopuszczalna wysokos¢ skladowania powinna wynosi¢
nie wiecej niz 3 elementy.

3.WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU, MASZYN | NARZEDZI

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST 0.0 " Wymagania
Ogodlne " Kod CPV 45000000-7 pkt 4.

Roboty zwigzane z wykonaniem drewnianych konstrukcji klejonych nalezy
wykonac przy uzyciu specjalistycznego sprzetu producenta.

Sprzet wykorzystywany przez Wykonawcy powinien by¢ sprawny technicznie i
spetnia¢ wymagania techniczne w zakresie BHP.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU
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Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST 0.0 "Wymagania Ogdlne
" Kod CPV 45000000-7 pkt 5.
Elementy konstrukcji drewnianej zatadowane na $rodki transportu powinny
odpowiada¢ wymogom skrajni i by¢ trwale mocowane, aby w drodze nie ulegty
zsunieciu, odksztatceniu, przewrdceniu itp. Sposéb zatadunku, transportowania
i roztadunku nie powinien powodowac powstania nadmiernych deformaciji,
naprezen i uszkodzen. Elementy wiotkie powinny by¢ odpowiednio
zabezpieczone przed odksztatceniem i zdeformowaniem.

Wszelkie uszkodzenia drég publicznych lub innych budowli i urzadzen powstate
w trakcie transportu Wykonawca bedzie usuwat na biezgco i na wiasny koszt.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

5.1. Ogdlne warunki wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania robo6t podano w ST 0.0 "Wymagania Ogolne " Kod
CPV 45000000-7 pkt 6.

Wykonanie rob6t powinno by¢ zgodne z ustaleniami projektowymi oraz
odpowiednimi normami.

Wykonaweca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizaciji i
harmonogram robot uwzgledniajgcy wszelkie warunki, w jakich bedg wykonywane
roboty

zwigzane z montazem i wykonaniem elementéw drewnianej konstrukcji
dachowej.

5.2. Wykonanie konstrukcji dachowej

Prefabrykacje oraz montaz konstrukcji z drewna klejonego nalezy wykona¢ w
oparciu o pomiar geodezyjny "z natury" oraz projekt montazu zaakceptowany
przez Inspektora nadzoru. Projekt montazu powinien okresla¢ réwniez
tolerancje (odchyitki) od wymiaréw okreslonych w ustaleniach projektowych.
Montaz konstrukcji z drewna klejonego powinien odbywac sie pod statym
nadzorem

geodezyjnym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Wymagania ogélne

Kontrola jakosci wykonania konstrukcji drewnianej polega na sprawdzeniu
zgodnosci z dokumentacijg projektowg wymaganiami podanymi w niniejszej
SST.

Poszczegodlne etapy wykonania konstrukcji dachowej sg odbierane przez
Inspektora Nadzoru poprzez sporzgdzenie odpowiedniego protokotu.

Ocena poszczegolnych etapow robot potwierdzona jest wpisem do Dziennika
Budowy.

Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w ST 0.0
"Wymagania ogolne" Kod CPV 45000000-7 pkt 7.

6.2. Zakres kontroli i badan:

6.2.1. Materiaty
Materiaty stosowane do wykonania elementéw konstrukcji drewnianej podlegajg
kontroli zgodnie z wymaganiami podanymi w niniejszej SST.
Wbudowane materiaty powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowg a kazda
zmiana powinna by¢ zaakceptowana przez Inspektora Nadzoru i Projektanta.
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6.2.2. Drewniana konstrukcja dachowa
Wykonanie i montaz konstrukcji dachu podlega kontroli zgodnie z wymaganiami
podanymi w niniejszej SST. Dopuszczalne odchytki wymiarowe powinny
odpowiada¢ wymaganiom zawartym w projekcie montazu - zaakceptowanym
przez Inspektora nadzoru i Projektanta.
6.2.3. Kontrole prowadzone w procesie wytwarzania
- kontrola drewna,
- sprawdzenie danych wymiarowych elementéw drewnianych,
- sprawdzenie impregnacji ,
6.2.4. Kontrola w czasie transportu i na budowie
- sprawdzenie wykonanego oznakowania zgodnego z planem montazu,
- sprawdzenie czy elementy zatadowane na srodki transportu odpowiadajg
wymogom
skrajni i czy sg trwale mocowane,
- sprawdzenie zgodnosci wykonania konstrukcji drewnianej z dokumentacjg
projektowg
- kontrole jakosci wykonania z uwzglednieniem dopuszczalnych toleranciji,
- kontrole jakosci wykonanych zabezpieczen - impregnacji

7. WYMAGANIA DOTYCZACE OBMIARU ROBOT

Ogdélne wymagania dotyczace obmiaru robét podano w ST 0.0 "
Wymagania Ogélne " Kod CPV 45000000-7 pkt 9

Jednostka. obmiarowa. jest m drewna w konstrukcji wykonanej i zmontowanej
jako catos¢, zgodnie z dokumentacjg projektowg

8. SPOSOB ODBIORU ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét podano w ST 0.0 ,Wymagania ogdélne” Kod
CPV 45000000-7, pkt 10

8.2. Odbidr robdt zanikajgcych i ulegajagcych zakryciu

W trakcie odbioru nalezy przeprowadzi¢ badania wymienione w pkt. 6 niniejszej

specyfikacji,

Jezeli wszystkie pomiary i badania daty wynik pozytywny mozna uznac¢

zamocowanie/montaz/elementéw za wykonane prawidtowo, tj. zgodnie z

dokumentacjg projektowg oraz specyfikacjg techniczng (szczegdtowa) i

zezwoli¢ na przystgpienie do dalszych prac.

Jezeli chociaz jeden wynik badania jest negatywny prace ulegajgce zakryciu nie

powinny by¢ odebrane. W takim przypadku nalezy ustali¢ zakres prac i rodzaje

materiatdbw koniecznych do usuniecia nieprawidtowosci. Po wykonaniu

ustalonego zakresu prac nalezy ponownie przeprowadzi¢ badania.

Wszystkie ustalenia zwigzane z dokonanym odbiorem robét ulegajgcych zakryciu

nalezy zapisa¢ w dzienniku budowy Iub protokole podpisanym przez

przedstawicieli inwestora (inspektor nadzoru) i wykonawcy (kierownik budowy).

8.3. Odbiodr czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanej czesci robét.
Odbioru czesciowego robot dokonuje sie dla zakresu okreslonego w
dokumentach umownych, wedtug zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot.

Celem odbioru czesciowego jest wczesne wykrycie ewentualnych usterek w
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realizowanych robotach i ich usuniecie przed odbiorem koncowym.
Odbior czesciowy robot jest dokonywany przez inspektora nadzoru w obecnosci
kierownika budowy.

Protokot odbioru czesciowego jest podstawg do dokonania czesciowego
rozliczenia robot (jezeli umowa takg forme przewiduje).

8.4. Odbiér ostateczny (koncowy)

Odbidr koncowy stanowi ostateczny ocen§ rzeczywistego wykonania robét w

odniesieniu do ich zakresu (ilosci), jakosci i zgodnosci z dokumentacjg

projektowg. Odbidr ostateczny przeprowadza komisja powotana przez
zamawiajgcego, na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan oraz
dokonanej oceny wizualnej. Zasady i terminy powotywania komisji oraz czas je;j
dziatania powinna okresla¢ umowa.

Wykonawca robot obowigzany jest przedtozy¢ komisji nastepujgce dokumenty:

- dokumentacje projektowg z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku
wykonywania robét,

- szczegotowe specyfikacje techniczne ze zmianami wprowadzonymi w trakcie
wykonywania robdt,

- dziennik budowy i ksigzki obmiaréw z zapisami dokonywanymi w toku
prowadzonych robot,

- dokumenty $Swiadczgce o0 dopuszczeniu do obrotu i powszechnego
zastosowania uzytych materiatow i wyrobow budowlanych,

- protokoty odbioru robét ulegajgcych zakryciu,

- protokoty odbioréw czesciowych,

- deklaracje zgodnosci producentow odnoszgce sie do zastosowanych

materiatow,

- pomiar geodezyjny powykonawczy zamontowanych elementéw konstrukcji z
drewna klejonego,

- wyniki ewentualnych badan laboratoryjnych i ekspertyz dokonanych na
wniosek jednej ze stron umowy.

W toku odbioru komisja obowigzana jest zapoznac sie przedtozonymi

dokumentami,
oraz dokonac¢ oceny wizualnej zamontowanych wyrobow . Montaz elementow

powinien by¢ odebrany, jezeli wszystkie wyniki badan sg pozytywne, a

dostarczone przez wykonawce dokumenty sg kompletne i prawidtowe pod

wzgledem merytorycznym. Jezeli chociazby jeden wynik badan byt negatywny
element nie powinien byc¢ przyjety.
W takim przypadku nalezy przyjaé jedno z nastepujgcych rozwigzan:

- jezeli to mozliwe nalezy ustali¢ zakres prac korygujgcych, usungc
niezgodnosci robot montazowych i przedstawi¢c element ponownie do
odbioru,

- jezeli odchylenia od wymagan nie zagrazajg bezpieczenstwu uzytkownika,
funkcjonalnosci i trwatosci zamawiajgcy moze wyrazi¢ zgode na dokonanie
odbioru koncowego z jednoczesnym obnizeniem wartosci wynagrodzenia w
stosunku do ustalern umownych,

- w przypadku, gdy nie sg mozliwe podane wyzej rozwigzania wykonawca
zobowigzany jest do demontazu wadliwie wbudowanych elementow i

Przebudowa placu targowego przy Placu 3-go Maja w Sandomierzu
Pracownia Projektowa Inwestprojekt Sandomierz — czerwiec 2012



Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot SST 7.0

zamontowania ich ponownie i powtérnego zgtoszenia do odbioru.
W przypadku niekompletnosci dokumentow odbior moze by¢ dokonany po ich
uzupetnieniu. Z czynnosci odbioru sporzadza sie protokot podpisany przez
przedstawicieli zamawiajgcego i wykonawcy. Protokot powinien zawierac:
- ustalenia podjete w trakcie prac komisji,
- ocene wynikéw badan,
- wykaz wad i usterek ze wskazaniem sposobu ich usuniecia,
- stwierdzenie zgodnosci lub niezgodnosci wykonania montazu okien i/lub
drzwi balkonowych z zamowieniem.

Protokot  odbioru  koncowego jest podstawg do dokonania rozliczenia
koncowego pomiedzy zamawiajgcym a wykonawca.

8.5. Odbior po uptywie okresu rekojmi i gwarancji

Celem odbioru po okresie rekojmi i gwarancji jest ocena stanu elementu po
uzytkowaniu w tym okresie oraz ocena wykonywanych w tym czasie
ewentualnych robdt poprawkowych, zwigzanych z usuwaniem zgtoszonych
wad.

Odbidr po uptywie okresu rekojmi i gwarancji jest dokonywany na podstawie
oceny wizualnej oraz sprawdzenia prawidtowosci funkcjonowania z
uwzglednieniem zasad opisanych w pkt. 8.4. ,Odbiér ostateczny (koncowy)”.
Pozytywny wynik odbioru pogwarancyjnego jest podstawg do zwrotu kaucji
gwarancyjnej, negatywny do dokonania potrgcen wynikajgcych z obnizonej
jakosci robot.

Przed uptywem okresu gwarancyjnego zamawiajgcy powinien zgtosic
wykonawcy wszystkie zauwazone wady w zamontowanych wyrobach
metalowych.

9. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy rozliczenia robét podano w ST
0.0 ,Wymagania ogéine” Kod CPV 45000000-7, pkt 11

9.2. Zasady rozliczenia i ptatnosci

Rozliczenie rob6t montazowych i prefabrykacyjnych dokonane jednorazowo po
wykonaniu petnego zakresu robot i ich koncowym odbiorze lub etapami
okreslonymi w umowie, po dokonaniu odbioréw czesciowych robot.

Ostateczne rozliczenie umowy pomiedzy zamawiajgcym a wykonawcg
nastepuje po dokonaniu odbioru pogwarancyjnego.

Podstawe rozliczenia oraz ptatnosci wykonanego i odebranego zakresu robot
stanowi wartos¢ tych roboét obliczong na podstawie ustalonej w umowie kwoty
ryczattowej za okreslony zakres robaot.

Kwota ryczattowa uwzglednia :
- przygotowanie stanowiska roboczego,
- dostarczenie do stanowiska roboczego materiatéw, narzedzi i sprzetu,
- obstuge sprzetu nie posiadajgcego etatowej obstugi,
- ustawienie i przestawienie drabin oraz lekkich rusztowan przestawnych
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umozliwiajgcych wykonanie robot

- usuniecie wad i usterek oraz naprawienie uszkodzenh powstatych w czasie
robot,

- uporzgdkowanie miejsca wykonywania robot,

- usuniecie pozostatosci, resztek i odpadow materiatdw w sposob podany w
specyfikacji technicznej szczegotowej,

- likwidacje stanowiska roboczego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
* PN-B-03150/2000 Konstrukcje drewniane. Obliczenia statyczne i
projektowanie.
* PN-EN 408/1998 Konstrukcje drewniane. Drewno konstrukcyjne lite i klejone
warstwowo.
Oznaczanie niektorych wiasciwosci fizycznych i mechanicznych.
* PN-EN 26891/1997 Konstrukcje drewniane. Ztgcza na tgczniki mechaniczne.
Ogolne
zasady okres$lania wytrzymato$ci i odksztatcalno$ci.
*+ PN-65/D-01006 Ochrona drewna. Klasyfikacja i terminologia metod
konserwacji drewna.
10.2. Instrukcje, wytyczne i Swiadectwa
* Decyzja Nr 2/ITB-ITD/87 z 1989-08-05. Srodki ochrony drewna.
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