4.2. Wymagania dotyczgce przewozu po drogach publicznych
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetniaé wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie
mogg byc¢ dopuszczone przez wiasciwy zarzad drogi pod warunkiem przywrdcenia stanu
pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wihasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

5.1. Przed  rozpoczeciem robot wykonawca uzgodni z inwestorem harmonogram realizacji
wymiany w poszczegdlnych budynkach .

5.2. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa lub kontraktem
oraz za jakos¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robdt, za ich zgodnos¢ z
ustaleniami, wymaganiami SST, projektem organizacji robdt oraz poleceniami Inwestora.

5.3. Decyzje Inwestora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow robot beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy i w SST, a takze w normach i
wytycznych.

5.4. Polecenia Inwestora dotyczace realizacji robot bedg wykonywane przez Wykonawce nie
péZniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozba wstrzymania robot.

5.4. Skutki finansowe z tytutu wstrzymania robot w takiej sytuacji ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakosci
Do obowigzkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do zaakceptowania przez
Inwestora programu zapewnienia jakosci (PZJ), w ktorym przedstawi on zamierzony sposéb
wykonania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie robot
zgodnie z SST.

Program zapewnienia jakosci winien zawierac:
- organizacje wykonania robdt, w tym termin i sposob prowadzenia robot,
- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
- wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
- wykaz osob odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos$¢ wykonania poszczegolnych elementow
robot,
- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakosci wykonywanych robot,
6.2. Zasady kontroli jakosci robét
Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole jakosci robdt i stosowanych materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli.
Inwestor bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnieciach
w trakcie prowadzenia robot. Jezeli niedociagniecia te bedg tak powazne, ze moga wptynac
ujemnie na jakosc robdt , Inwestor moze natychmiast wstrzymac roboty.
Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatdéw
i robot ponosi Wykonawca.
6.3. Badania prowadzone przez Inwestora
Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inwestor wskaze uprawnionego pracownika do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materiatdw u zrodta ich wytwarzania. Do umozliwienia
jemu kontroli zapewniona bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i
producenta materiatow.
Inwestor, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robdt prowadzonego przez Wykonawce,
bedzie oceniat zgodnoé¢ materiatow i robot z wymaganiami SST na podstawie wynikow badan
dostarczonych przez Wykonawce.
Inwestor moze pobiera¢ probki materiatdw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na
swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza , Zze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inwestor
poleci Wykonawcy lub zleci przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badan, albo oprze sie
wylgcznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatéw i robdt z SST.
W takim przypadku, catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania
prébek poniesione zostang przez Wykonawce.



