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1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaeghnicznej (SST)gswymagania
dotyczice wykonania i odbioru robot zywanych z :,Remont drogi wewstrznej przy
Zaktadzie Oczyszczaliciekow w Sandomierzu.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna jest stosowaka dokument przetargowy
i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot wyemionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezasad prowadzenia rob6t z@anych
Z rozbiorky:
-nawierzchni cigu pieszo jezdnego,

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okégenia podstawowe gs zgodne z obowrzujagcymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w SB4M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Sczegotowe wymagania dotycze robdét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
SzczegoOtowe wymagania dotyce materiatdbw, podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne”.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne”.

3.2. Sprat do rozbidrki

Do wykonania robot zwzanych z rozbidrk elementéw wymienionych w pkt. 1.3. teo
by¢ wykorzystany sprg podany poriej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
-spycharki,

- tadowarki,

-zurawie samochodowe,
- samochody ezarowe,
-zrywarki,

-mioty pneumatyczne,
-pity mechaniczne,

- koparki.

4. TRANSPORT
4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiane”.
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4.2. Transport materiatow z rozbiorki
Materiat z rozbiérki ména przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w SST D-M@O0M, Wymagania ogolne”.
5.2. Wykonanie robot rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe obejmayj usungcie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych .

Roboty rozbiorkowe nakly wykona mechanicznie w przypadku rozebrania nawierzchni
z tlucznia kamiennego i podbudowy z betonu orgznmie w przypadku rozebrania piyt
chodnikowych .

Wszystkie elementy mitiwe do powtornego wykorzystania powinnycdysuwane bez
powodowania zé&dnych uszkodze Wykonawca powinien przewdé materiaty z rozbiorki
W miejsce wskazane przezzymiera.

Doly (wykopy) powstate po rozbiérce znajgeg sé w miejscach, gdzie zgodnie
z dokumentagj projektowg bedg wykonane wykopy drogowe, powinny &dyymczasowo
zabezpieczone. W szczeg&nbnalery zapobiec gromadzeniugsiv nich wody opadowej.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje; shykonania wykopdéw drogowych néle
wypetni¢, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otagzgo terenu i zagci¢
zgodnie z wymaganiami oldlenymi w SST D-02.01.01 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogdlne zasady kontroli jako robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbidrkowych

Kontrola jakdci robét polega na wizualnej ocenie komplétiowykonanych roboét
rozbiorkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzeelementéw przewidzianych do
powtdrnego wykorzystania.

Zagsszczenie gruntu  wypeinigggego ewentualne doty po usetyich elementach
nawierzchni, ogrodzei przepustow powinno spetdicodpowiednie wymagania olélene
w SST D-02.01.01 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-Q0®MANymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarows robét zwizanych z rozbiork elementow drog i ogrodagest:
— dla kraweznikéw i obrzey — mb (metr bigacy) natomiast dla chodnika - m{metr
kwadratowy),
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8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-Q0@(Wymagania ogolne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:
a) dla krawznikéw i obrzey:
— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiérki,
rozkucie i zerwanie kraggnikow i obrzezy,
przesortowanie materialu uzyskanego z rozbidrki, celu ponownego jej aycia,
Z utozeniem na poboczu,
zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbiorki,
— wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;
d) dla rozbiorki chodnikow:
— reczne wygcie ptyt chodnikowych
przesortowanie materialtu uzyskanego z rozbidérki &lucponownego jego zycia,
z utazeniem na poboczu,
zerwanie podsypki piaskowej i cementowo-piaskowej,
zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbidrki,
wyréwnanie podtoa i uporadkowanie terenu rozbiorki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczesig.

2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogélnego przeznaezeni

3. PN-D-96002 Tarcicadtiasta ogolnego przeznaczenia

4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane nagcgo
0g6lnego stosowania

5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwwgriione i walcowane na
zimno ogodlnego przeznaczenia

6. PN-H-93401 Stal walcowanaagt®wniki rownoramienne

7. PN-H-93402 ltowniki nierbwnoramienne stalowe walcowane na
goraco

8. BN-87/5028-12 Gwiadzie budowlane. Gwalzie 2z trzpieniem
gtadkim, okggtym i kwadratowym

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wsgkiéka zagszczenia gruntu.
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