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WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtecznej (SST)gswymagania
dotyczce wykonania i odbioru robét zg@anych z robotami pomiarowymi przy
powierzchniowych robotach ziemnych do projektu realgRemont drogi wewegtrznej przy
Zaktadzie Oczyszczaliciekow w Sandomierzu.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosoyekmadokument przetargowy
i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot wyemionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét z@anych
z wszystkimi czynnéciami umaliwiajgcymi i magcymi na celu pomiary przy
powierzchniowych robotach ziemnych.

1.3.1. Roboty pomiarowe przy powierzchniowych robatch ziemnych.

W zakres robo6t pomiarowych, zwganych z odtworzeniem terenu i punktow
wysokaciowych wchodaz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktow gtéwnych terenu
I punktow wysokéciowych,
b) uzupetnienie terenu dodatkowymi punktami,
c) wyznaczenie dodatkowych punktow wysé&owych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrowh przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwgay odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe gszgodne z obowgrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymanig ogélne” .

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za zgodito

z dokumentagj projektows, SST i poleceniami kyniera.

Ogolne wymagania dotygee robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbln

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycxce materiatow

Ogdblne wymagania dotygze materiatbw podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.
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2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtéwnych robot ziemnych eaglstosowa pale drewniane
z gwazdziem lub pgtem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowdhagasci okoto
0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza geamabot ziemnych, w gsiedztwie punktow
zatamania trasy, powinny néiérednic; od 0,15 do 0,20 m i dlugdod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowa paliki drewnianesrednicy od
0,05 do 0,08 m i diugami okoto 0,30 m, a dla punktoéw utrwalanych w isigiej nawierzchni
bolce stalowarednicy 5 mm i dtuggéci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mig diugai¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne”.
3.2. Sprat pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego robét ziemnych i pumkt@ysokagciowych naley
stosowa nastpujacy sprzt:
—  teodolity lub tachimetry,
-  niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- t&my stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiw wysokdciowych
powinien gwarantowauzyskanie wymaganej doktadiod pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne”.
4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materialy do pomiaréw rob6t ziemnych #ma przewoz dowolnymi
srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-MMROO ,Wymagania ogolne”.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny éywykonane zgodnie z obogzujacymi Instrukcjami
GUGIK (od 1 do 7).

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien pegepd Zamawiajcego dane
zawierajce lokalizact i wspotrzdne punktoéw gtownych robdt ziemnych oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien
przeprowad# obliczenia i pomiary geodezyjne niedime do szczegbétowego wytyczenia
robot.
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Prace pomiarowe powinny &ywykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformdwénzyniera o wszelkich lgtach
wykrytych w wytyczeniu robét ziemnych i (lub) repar roboczych. Bidy te powinny by
usuntete na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji
projektowej § zgodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize
rzeczywiste rgdne terenu istotnie #@ia sic od rzdnych okrélonych w dokumentacji
projektowej, to powinien powiadokio tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim
rejonie nie powinno hyzmieniane przed pogiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikae z r@nic rzednych terenu podanych w dokumentacji
projektowej i rzdnych rzeczywistych, akceptowane przezymera, zostan wykonane na
koszt Zamawiajcego. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczaze roboty dodatkowe
w takim przypadku obgiza Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mpy¢ rozpoczte
przed zaakceptowaniem wynikdw pomiarow przeziera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne terenu i pyngtsrednie terenu mugzoyé
zaopatrzone w oznaczenia oitegace w sposoOb wyray i jednoznaczny charakterystyk
i potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznatzeowinny by zaakceptowane przez
Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczé w czasie trwania robét. dai znaki pomiarowe przekazane przez Zamawego
zostan zniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie
jest konieczne do dalszego prowadzenia robét, tstamp one odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne pdéavidtowej realizacji roboét
nalezag do obowiyzkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow terenu i punktv wysokdaciowych

Punkty wierzchotkowe terenu i inne punkty gtownewpoy by zastabilizowane
w sposob trwaly, przyayciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, aztaklowpzane
do punktow pomocniczych, patonych poza granicroboét ziemnych.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze)
wzdtuz osi trasy drogowe.

Maksymalna odlegkd miedzy reperami roboczymi wzditterenu ptaskiego powinna
wynosi 500 metrow.

Repery robocze nalg zalazy¢ poza granicami robét zeganych z wykonaniem robot
ziemnych. Jako repery robocze ina wykorzysta punkty state na stabilnych, istrgeych
budowlach wzdha trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repesipocze nalgy zalary¢
w postaci stupkdéw betonowych lub grubych ksztattikdw stalowych, osadzonych w
gruncie w sposéb wykluczgjy osiadanie, zaakceptowany przezyimera.

Rzedne reperdw roboczych nale okresla¢ z talky doktadndcia, aby sredni bhd
niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km,ostipc niwelacg podwojry
w nawizaniu do reperow patwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigrej
wyrazne i jednoznaczne okilenie nazwy reperu i jegogane;.

5.4. Odtworzenie terenu.

Tyczenie terenu natg wykona w oparciu o dokumentagcprojektows oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamayeego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, cgltoaej w dokumentacji projektowe;.

31



Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonegentewv stosunku do dokumentaciji
projektowej nie mge by wiecksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktéw terenu nale
wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku do ga@nych niwelety okrdonych
w dokumentacji projektowe;j.

Do utrwalenia rgdnych terenu naly uzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z terenu jest dopuszczalne tylko wowczgdy Wykonawca robét
zastpi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, wsntzonych poza granicobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow
i wykopbébw na powierzchni terenu (oklenie granicy robdét), zgodnie z dokumengacj
projektowg oraz w miejscach wymaggjych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia
robot i w miejscach zaakceptowanych przeziviera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naky stosowdé dobrze widoczne
paliki lub wiechy. Wiechy naley stosowa w przypadku nasypéw o wysoi@
przekraczajcej 1 metr oraz wykopow ghbszych nk 1 metr. Odlegtec migdzy palikami lub
wiechami co najmniej powinna odpowigdadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow
i wykopow o ksztatcie zgodnym z dokumentggjojektows.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem terenu i punktéw
wysokaciowych naley prowadzé wedlug ogdélnych zasad oktenych w instrukcjach
I wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymagani podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00@QNVymagania ogoéline”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonego terenu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-Q0@OWymagania ogolne”.
8.2. Sposo6b odbioru robét

Odbior robdt zwjzanych z obmiarem robot przy powierzchniowych rabbt
ziemnych nagpuje na podstawie szkicéw i dziennikbw pomiarow dgxyjnych Iub
protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawceaeuktada laynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy pfatdoi podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne”.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownychnieigounktow wysokéciowych,
uzupetnienie terenu dodatkowymi punktami,
wyznaczenie dodatkowych punktoéw wys@dowych,
wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewdnyma wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,
- zastabilizowanie punktéw w sposdowaly, ochrona ich przed zniszczeniem
I oznakowanie utatwiare odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1/ Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykenia prac geodezyjnych.
2/ Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna olsstungvestycji, Gtéwny Urgzd Geodezji
I Kartografii, Warszawa 1979.
3/ Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnpaaoma, GUGIK 1978.
4/  Instrukcja techniczna G-2. Wysdkmwa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
5/ Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuaeyjwysokadciowe, GUGIK 1979.
6/ Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realipaeyGUGIK 1983.
7/ Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizaey[GUGIK 1983.
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