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Przedmiot specyfikacji

Specyfikacja Techniczna stanowi dokument przetaygdwntraktowy przy zlecaniu i

realizacji rob6t w ramach inwestycji ,, Zapewnieprawidtowej gospodarki wodno-
sciekowej miasta Sandomierz w rejonie ul. Podzanmezeziatkach o nr ewid.: 1026,
1027/9, 1280/3, 1280/2, 1003 .

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrejwmagania dotycice wykonania

i odbioru robot instalacji elektrycznej dla przegmwni wyposaonych w 2 pompy

sciekow usytuowanych w rejonie kanalizacji sanitgprey ul. Podzamcze.

Zakres stosowania

Specyfikacja techniczna ST- jest stosowana jakano@nt przetargowy i kontraktowy
przy zleceniu i realizacji robot wymienionych w pkt1.

Zakres robot

Ustalenia wymienione w specyfikacji dotyczprowadzenia robot elektrycznych
zwigzanych z zasilaniem w eneggielekiryczm , oraz wykonaniem instalacji
elektrycznej wewetrznej 0.4 kV oraz systemu sterowania i telemettia
modernizowanej pompowsciekow.

Dokumenty odniesienia

Zgodna¢ wykonania robot elektrycznych nale przeprowadza zgodnie
z ustaleniami przyjtymi w projekcie . Przy wykonywaniu prac elektrygeh naley
przestrzeganorm i przepisow:

PN-IEC 60364-1 Instalacje elektryczne w obiektaaddwlanych . Zakres, przedmiot
I wymagania podstawowe.

PN-IEC 60364 —4 Instalacje elektryczne w obiektdeldowlanych Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa. Norma wieloarkuszowa.

-Arkusz 41. Ochrona przeciwpaeniowa

-Arkusz 43. Ochrona przedgatem przegzeniowym.

-Arkusz 44. Ochrona przed skutkami przgpi

-Arkusz 47 Srodki ochrony przed pozaniem pgdem elektrycznym.

PN-IEC 60364-5 Instalacje elektryczne w obiektaciddwlanych .Doboér i monta
wyposaenia elektrycznego. Norma wieloarkuszowa.

-Arkusz 52. Oprzewodowanie.

-Arkusz 53. Aparatura rozdzielcza i sterownicza.

-Arkusz 54. Uziemienia i przewody ochronne.

PN-IEC 60364-6 Instalacje elektryczne w obiektastidwlanych .Sprawdzanie.
-Arkusz 61. Sprawdzanie odbiorcze.

PN-IEC 60364-7-714:2003 Instalacje elektryczne wiekiach budowlanych.
Wymagania dotycice specjalnych instalacji lub lokalizacji. Instageaaswietlenia
zewrgtrznego.
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PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizacyijme kablowe. Projektowanie i
budowa

PN-76/E-02032 Qwietlenie drog publicznych
PN-86/E-05003. Norma wieloarkuszowa. Ochrona
budowlanych. Wymagania ogélne

PN-IEC 61024-1-1:2001 Ochrona odgromowa obiektowdowdanych. Zasady
0golne. Wybér pozioméw ochrony dla adzex piorunochronnych.

odgrean  obiektow

N SEP-E-004. Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne Ikablowe.
i budowa
CLC/TS 50131-2-2:2004 Systemy alarmowe- Systemwnalzacji wiamania.

Ogdblne wymagania dotygze robot

Projektowanie

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkowykonanych robo6t oraz za zgodo
z wykonania z dokumentacjprojektows , specyfikag technicza ( ST ) |
poleceniami Kierownika Projektu.

Nazwy i kody rob6t budowlanych ghjch przedmiotem zamdéwienia

45300000-0 Roboty w zakresie instalacji budowlanych

45310000-3  Roboty w zakresie instalacji elektryacny

45311000-0  Roboty w zakresie przewoddéw instalatgkteycznych oraz

opraw elektrycznych

45311100-1 Roboty w zakresie przewoddw instaldeliteycznych

45311200-2  Roboty w zakresie opraw elektrycznych

45314200-3 Instalowanie infrastruktury kablowej

45314300-4  Kladzenie kabli

45315100-9 Instalacyjne roboty elektryczne

45315300-1 Instalowanie linii energetycznych

45315600-4 Instalacje niskiego napa

45315700-5  Instalowanie rozdzielni elektrycznych

45316100-6 Instalowanie zewtrenego spratu oswietleniowego

45316100-6 Instalowanie zewtrznego sprau oswietleniowego

45317100-3  Instalowanie elektryczne gjuzpompowego
Materiaty

Materiaty wykorzystane do wykonania instalacji pigwiono w przedmiarze robat.
Materialy wywane przez wykonawc powinny uzysk& akceptagl kierownika
projektu.

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu robot weglhiniejszej specyfikacjias
a) szafka zasilago — sterownicza wykonana w obudowie z tworzywacztego

- z aparatur modutowy zabezpieczaga i rozdzielca

- regulator programowalny

- modut komunikacyjny

b) czujniki poziomu w zbiornikach technalanych

c) czujniki sygnalizacji alarmowej / otwarciaurtki wejsciowej, szafki zasilaco —
sterowniczej, wtazu do pompowni /.

d) przewody i kable o wdaiwie dobranych przekrojach

e) stup @vietleniowy z opraw i ukladem sterowania



f) elementy instalacji uziemiggej /bednarka , uziomy szpilkowe /
Wszystkie materiaty mugzspetnid odpowiednie normy przedmiotowe.

Sprzet

Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego spgtui, ktéry nie
powoduje niekorzystnego wptywu na jakonvykonywanych robot . Dotyczy to tad
czynndci pomocniczych w czasie transportu, zatadunku ztagunku materiatdw
i sprztu .Sprzt uzywany przez wykonawcpowinien uzyska akceptagj Kierownika
Projektu.

Transport

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego transportu ,ktory nie
powoduje niekorzystnego wpltywu na jakowykonywanych robét. Narodkach
transportu, przewmne materialy powinny ky zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem i ukladane zgodnie z warunkamispartu wydanymi przez ich
wytworce.

Sprzt uzywany przez wykonawcpowinien uzyskéaakceptagj Kierownika Projektu.

Wykonywanie robot

Ustalenia wymienione w specyfikacji dotyczwykonania robot elektrycznych
zwiazanych z zasilaniem w enegglektryczm pompownisciekdw i obejmug

monta szafki sterowniczej rozdzielni 0.4 kV w obudowiezolacyjnej
termoutwardzalnej na typowym fundamencie (w zakrésistawcow pompowni)
monta , na typowym fundamencie , stup&ietleniowego metalowego z tabliczk
bezpiecznikow i oprawa oswietleniowa zewn. 230 V, 100 W, IP 55,

wciagniccie kabli w projektowas rurg ostonowa . Rozdzielnia ST w petni
wyposaona, dostarczonatizie w komplecie wraz z pompowinprzez dostawg.
utozenie w ziemi kabla w rurze ochronnej przy skmyaniu z podziemnymi
instalacjami technologicznymi i technicznymi przgchowaniu odlegkei pionowej
od przeszkody zgodnie z naganN SEP-E-004 tab. 1 2.

utozenie w ziemi na gbokasci 0,7 m, kabla YKY.0 3% 4, od rozdz.0.4 kV do stupa
oswietleniowego.

utozenie w ziemi kabli sitowych i sterowniczych pagzy rozdz. 0.4 kV, a
urzadzeniami zabudowanymi w pompowni. Kable i adzenia § w dostawie z
rozdzielni i pompowni.

monta dwdch uziomdéw pogranych w ziemi / szpilkowych/

utozenie w ziemi bednarki FeZn 30x4 i pokenie z uziomami szpilkowymi
wykonanie paiczer zaciskdw ochronnych PE z instataogiemiajca:

rozdzielnicy

stupa éwietleniowego

tabliczki przydczeniowe]

szyny wyréwnawczej pompowni

monta systemu sygnalizacji i telemetrii w zakresie dastaelementéw pompowni.

Pomiary pomontazowe

— badanie linii kablowej : agtosci zyt , zgodndci faz ,rezystanciji izolacji.



— pomiary skuteczriei ochrony przeciwpotaniowej
— pomiar rezystancji uziemienia

Wyniki pomiaréw naley przedstawd w protokotach pomiarowych.

6. Kontrola jakosci robét
6.1 Atesty

Aparaty i uradzenia elektryczne oraz przewody powinny posiaal@st fabryczny lub
swiadectwo jakéci, wydane przez producenta.

6.2 Kontrola i badania w trakcie robot
W trakcie wykonywania robét natg sprawdzé zgodnd¢ realizacji robot z projektem.

6.3 Badania i pomiary pomontawe

Po zakdczeniu robot naley sprawdzé i wykona:
— jakos¢ i kompletndé wykonanych robot
— pomiary elektryczne zgodnie z odpowiednimi normamaiedmiotowymi

7. Obmiar rob6t

Jednostk obmiaru robot jest:

- 1 metr dla prac poleggych na kuciu ukfadaniu przewodow elektrycznychazor
przewodow odprowadzgjych i uziomow instalacji uziemiggej

- 1 metr dtugéci i 1 metr gkbokasci wykopu dla kabli sitowych i sterowniczych

— 1szt./1kpl. dla prac polegaych na montau elementéw prefabrykowanych, osgir
elektrycznego i pomiarowego.

8. Odbior robot
8.1  Odbidr robot zanikajcych

Odbiorom robét ulegagych zakryciu podlegajnastpujace roboty:
— przewody i kable uktadane w ziemi wraz z ruramirocimymi

8.2  Zasady odbioru ostatecznego robot

Do obioru ostatecznego wykonawca jest zohaamy dostarcaynastpujace dokumenty:
— dokumentag powykonawca

— protokéty z dokonanych pomiarow

- atesty i aprobaty techniczne zastosowanych nadb&rii osprztu

Po wykonaniu instalacji elektrycznej, inwestorskdb@r kaicowy wykonanych prac
przeprowadza komisja powotana przez inwestora, elgr przedstawiciel jest jej
przewodniczcym, z udziatem wykonawcy /kierownika budowy/ oramzysziego
uzytkownika obiektu /zardcy /.

Komisja inwestorskiego odbioru &oowego robdt powinna sprawdzizgodndé

wykonywanych prac z umawi projektem /z uwzgidnieniem wprowadzonych zmian/,
przepisami techniczno-budowlanymi, Polskimi Normawiaz z zasadami wiedzy



technicznej. Komisja powinna sprawélZziocent jakas¢ wykonanych prac, skuteczto
dziatania zabezpiec#ie ochrony od porzen pradem elektrycznym.

Przed przysipieniem do inwestorskiego odbioru damwego instalacji elektrycznej,
wykonawca zobowizany jest do skompletowania ngstjacych dokumentow:

umowa na wykonanie robét , wraz z aneksami,
powykonawcza dokumentacja techniczna instaladiteiezne;j,
protokoty z przeprowadzonych prob pomamaych,
protokoty z przeprowadzonych badd pomiaréw i préb / oraz sprawdze
odbiorczych,
dziennik budowy,
opinie rzeczoznawcow feli takie byty wykonywane /,
certyfikatow oraz deklaracji zgodée na zastosowane w instalacji wyroby
i uradzenia.
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