Biuro projektowe Dworaczyk - Architektura, ul. Warszawska 170D, 39-400 Tarnobrzeg
Ada Dworaczyk,

PRZEDMIAR ROBOT

Klasyfikacja robot wg. Wspdélnego Stownika Zamoéwien
45311100-1 Roboty w zakresie okablowania elektrycznego
45311200-2 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

NAZWA INWESTYCJI : Szkofa przyjazna dla wszystkich - Budowa windy w gimnazjum nr 2
ADRES INWESTYCJI :ul. Flisakéw 30, 27-600 Sandomierz

INWESTOR : Gmina Sandomierz,

ADRES INWESTORA : Plac Poniatowskiego 3, 27-600 Sandomierz

BRANZA . elektryczna

SPORZADZIL. KALKULACJE :  inz. Pawet Piwowar

DATA OPRACOWANIA : o 29.12.2015

Stawka roboczogodziny
Poziom cen

NARZUTY

% R+S

% R+S+Kp(R+S)

% Z(R+M+S+Kp(R+S)+Z(R+S))

Wartos¢ kosztorysowa rob6t bez podatku VAT - zt
Podatek VAT : zt
Ogdtem warto$¢ kosztorysowa robot : zt

Stownie:

WYKONAWCA : INWESTOR :

Data opracowania Data zatwierdzenia
29.12.2015

Dokument zostat opracowany przy pomocy programu
NORMA STD



OGOLNA CHARAKTERYSTYKA OBIEKTU

ZALOZENIA DO KOSZTORYSOWANIA

1. PODSTAWA OPRACOWANIA:
Projekt wykonawczy

2. ZAKRES

-Uziemienie szybu i potgczen wyréwnawczych,
-Instalacje zasilania szybu i obwodéw oswietleniowych
-Rozbudowe istniejgcej rozdzielni R14,

-Instalacje telefoniczng do windy,

3. Kosztorys sporzadzono zgodnie z postanowieniami Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004 r. w sprawie szczegéto-
wego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz

programu funkcjonalno - uzytkowego oraz Rozporzgdzenia Ministra Infrastruktury z dnia 18 maja 2004 r. w sprawie okreslenia metod i podstaw
sporzgdzania kosztorysu inwestorskiego, obliczania planowanych kosztéw prac projektowych oraz planowania kosztéw robét budowlanycho-
kreslonych w programie funkcjonalno - uzytkowym.
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PRZEDMIAR ROBOT

elektrycznych

Przewod typu: YDY 450/750V / NYM 300/500V, 5x4 mm2
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Lp. Komentarz Nr Podstawa Opis i wyliczenia j-m. Razem
spec.
techn.
1/45311200-2 Roboty |S.03.04. |[KNNR 5 Montaz uzioméw poziomych w wykopie o gtebokosci do 0.8 m; m
w zakresie instalacji |4 0605-05 kat.gruntu Il
elektrycznych
10 m
10.000
2|45311200-2 Roboty [S.03.04. |KNNR 5 taczenie przewoddw instalacji odgromowej lub przewodéw wyréwnaw- |szt.
w zakresie instalacji |4 0611-01 czych z bednarki o przekroju do 120 mm2 w wykopie
elektrycznych
4 szt.
4.000
3/45311200-2 Roboty |S.03.04. [KNNR 5 taczenie przewoddw instalacji odgromowej lub przewodéw wyrownaw- |szt.
w zakresie instalacji |4 0611-05 czych z bednarki o przekroju do 120 mm2 na $Scianie lub konstrukcji
elektrycznych zbrojenia
2 szt.
2.000
4/45311200-2 Roboty |S.03.04. |KNNR 5 Przewody uziemiajgce i wyrébwnawcze w budynkach mocowane na m
w zakresie instalacji |4 0602-02 wspornikach $ciennych na podtozu innym niz drewno
elektrycznych
2*15 m
30.000
5/45311200-2 Roboty [S.03.04. |KNNR 5 Przebijanie otworéw $r. 60 mm o dtugosci do 40 cm w Scianach lub otw.
w zakresie instalacji |2. 1209-1203 |stropach z betonu
elektrycznych
3 otw.
3.000
6/45311200-2 Roboty |S.03.04. [KNNR 5 Listwy elektroinstalacyjne z PCW (nascienne, przypodiogowe i $cien- |m
w zakresie instalacji | 2. 0110-04 ne) przykrecane do cegty
elektrycznych Listwa kablowa 60x40.1
10 m
10.000
7|45311200-2 Roboty |S.03.04. |[KNNR 5 Listwy elektroinstalacyjne z PCW (nascienne, przypodiogowe i $cien- |m
w zakresie instalacji | 2. 0110-04 ne) przykrecane do cegty
elektrycznych Listwa el-inst.$cienne odc.prosty 20x10
28 m
28.000
8/45311200-2 Roboty [S.03.04. |KNNR 5 Wykucie bruzd dla rur RKLG28, RS37 w cegle m
w zakresie instalacji |2. 1207-12
elektrycznych
15 m
15.000
9|45311200-2 Roboty [S.03.04. |KNNR 5 Wykucie bruzd dla rur RKLG18, RS22 w cegle m
w zakresie instalacji |2. 1207-05
elektrycznych
15 m
15.000
10/45311200-2 Roboty [S.03.04. |KNNR 5 Rury winidurowe o $r.do 37 mm ukfadane p.t. w gotowych bruzdachw |m
w zakresie instalacji | 2. 0101-07 podiozu innym niz beton
elektrycznych
20 m
20.000
11|45311200-2 Roboty |S.03.04. |KNNR 5 Rury winidurowe o $r.do 20 mm ukfadane p.t. w gotowych bruzdachw |m
w zakresie instalacji | 2. 0101-05 podiozu innym niz beton
elektrycznych
20 m
20.000
12|45311200-2 Roboty |S.03.04. |KNNR 5 Zaprawianie bruzd o szerokosci do 100 mm m
w zakresie instalacji |2. 1208-03
elektrycznych
15 m
15.000
13/45311200-2 Roboty [S.03.04. |KNNR 5 Przewody kabelkowe o tgcznym przekroju Zzyt do 30 mm2 uktadanew |m
w zakresie instalacji | 2. 0212-03 listwach i kanatach elektroinstalacyjnych
elektrycznych Przewdd typu: YDY 450/750V / NYM 300/500V, 5x4 mm2
15 m
15.000
14|45311200-2 Roboty |S.03.04. |KNNR 5 Przewody kabelkowe o tgcznym przekroju zyt do 7.5 mm2 uktadanew |m
w zakresie instalacji | 2. 0212-01 listwach i kanatach elektroinstalacyjnych
elektrycznych Przewdd typu: YDY 450/750V / NYM 300/500V, 3x2,5 mm2
30 m
30.000
15|45311200-2 Roboty |S.03.04. |KNNR 5 Przewody kabelkowe o tgcznym przekroju zyt do 30 mm2 wciggane do |m
w zakresie instalacji | 2. 0203-03 rur
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20 m
20.000
16|45311200-2 Roboty |S.03.04. |KNNR 5 Przewody kabelkowe o tgcznym przekroju zyt do 7.5 mm2 wciggane do |m
w zakresie instalacji |2. 0203-01 rur
elektrycznych Przewdd typu: YDY 450/750V / NYM 300/500V, 3x2,5 mm2
40 m
40.000
17/45311100-1 Roboty [S.03.04. |KNNR 5 Przewody kabelkowe o tgcznym przekroju zyt do 7.5 mm2 uktadanew |m
w zakresie okablo- | 2. 0212-01 listwach i kanatach elektroinstalacyjnych
wania elektrycznego Kable telekomunikacyjne stacyjne YTKSY 2x2 x0.5 mm
30 m
30.000
18/45311100-1 Roboty |S.03.04. |KNNR 5 Przewody kabelkowe o tgcznym przekroju zyt do 7.5 mm2 wciggane do |m
w zakresie okablo- | 2. 0203-01 rur
wania elektrycznego Kable telekomunikacyjne stacyjne YTKSY 2x2 x0.5 mm
20 m
20.000
19/45311200-2 Roboty [S.03.04. |KNNR 5 Rozlgcznik lub wytacznik przeciwporazeniowy 3 (4)-biegunowy w roz-  |szt.
w zakresie instalacji | 3. 0407-04 dzielnicach
elektrycznych Wytacznik nadmiarowopradowy, 10kA, C, 3-bieg., 16A
1 szt.
1.000
20[45311200-2 Roboty |S.03.04. |KNNR 5 Wytacznik nadpradowy 1-biegunowy w rozdzielnicach szt.
w zakresie instalacji |3. 0407-01 Wtacznik nadpradowy 1P B 16A
elektrycznych
2 szt.
2.000
21|45311200-2 Roboty |S.03.04. |KNR 5-14 |Uktadanie przewodéw 4.0 mm2 w pasmach 1- lub wielowarstwowych w |m
w zakresie instalacji | 3. 0516-03 szafach i na tablicach
elektrycznych
5 m
5.000
22|45311100-1 Roboty |S.03.04. |KNR 5-01a |Montaz zespotéw tgczéwkowych ZL na kablu w powtoce termoplastycz- |szt.
w zakresie okablo- |3. 0802-01 nej (10 par)
wania elektrycznego analogia
2 szt.
2.000
23|45311200-2 Roboty |S.03.04. |KNNR 5 Podtaczanie silnikow w obudowie normalnej - przewdd lub kabel 5-zyto- | szt.
w zakresie instalacji |5. 1205-07 wy Cu o przekroju zyty do 6 mm2
elektrycznych
2 szt.
2.000
24|45311200-2 Roboty |S.03.04. |KNNR 5 Podtaczanie silnikow w obudowie normalnej - przewdd lub kabel 3-zyto- |szt.
w zakresie instalacji |5. 1205-01 wy Cu o przekroju zyty do 6 mm2
elektrycznych
4 szt.
4.000
25|45311200-2 Roboty |S.03.04. |KNNR 5 Sprawdzenie i pomiar 1-fazowego obwodu elektrycznego niskiego na- |po-
w zakresie instalacji |5. 1301-01 piecia miar
elektrycznych
2 po-
miar
2.000
26|45311200-2 Roboty |S.03.04. |KNNR 5 Sprawdzenie i pomiar 3-fazowego obwodu elektrycznego niskiego na- |po-
w zakresie instalacji |5. 1301-02 piecia miar
elektrycznych
1 po-
miar
1.000
27|45311200-2 Roboty |S.03.04. |KNNR 5 Badania i pomiary instalacji skutecznosci zerowania (pierwszy pomiar) |szt.
w zakresie instalacji |5. 1304-05
elektrycznych
1 szt.
1.000
28|45311200-2 Roboty |S.03.04. |KNNR 5 Badania i pomiary instalacji skutecznosci zerowania (kazdy nastepny  |szt.
w zakresie instalacji |5. 1304-06 pomiar)
elektrycznych
2 szt.
2.000
29|45311200-2 Roboty |S.03.04. |KNP 18 Sprawdzenie prawidtowosci podigczenia do przewodu uziemiajgcego  |szt
w zakresie instalacji |5. 1346-01.03 |urzgdzenia lub maszyny
elektrycznych
2 szt
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2.000
30{45311200-2 Roboty |S.03.04. |KNP 18 Pomiar rezystancji uziemienia roboczego dodatkowego lub ochronnego, | szt
w zakresie instalacji |5. 1346-01.01 |pierwsze ztgcze kontrolne
elektrycznych
1 szt
1.000
31|45311200-2 Roboty |S.03.04. |KNP 18 Pomiar rezystancji uziemienia roboczego dodatkowego lub ochronnego |szt
w zakresie instalacji |5. 1346-01.02 | za kazde nastepne ztgcze kontrolne badanego uziemienia
elektrycznych
1 szt
1.000
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