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@ Obliczenia stoép stupéw przegubowych
PN-B-03215:1998
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Nr potgczenia: il
Nazwa potgczenia: Stopa przegubowa
Wezet konstrukc;ji: 6
Prety konstrukciji: 4

GEOMETRIA

Stup

Profil: IPE 550
Nr preta: 4
Materiat: S 355
fie ™ 305,00 [MPa] WWytrzymatosé

PODSTAWA STOPY StUPA

[ ™= 620 [mm] Diugosé

bog = 250 [mm] Szeroko$é

ta ™ 25 [mm] Grubosé

Materiat: STAL St3S
fy= 215,00 [MPa] WWtrzymatos$é
ZAKOTWIENIE
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Klasa = S 355 Klasa kotew

d= 30 [mm] Srednica $ruby

ny = 2 llos¢ kolumn $rub

ny= 2 llos¢ rzedow $rub

ey = 275 [mm] Rozstaw poziomy

ey = 140 [mm] Rozstaw pionowy

Ptytka oporowa

I 120 [mm] Dtugosé

bap = 120 [mm] Szerokosé

Ly = 20 [mm] Grubosé

Materiat: S 355
£ = 305,00 [MPa] Wytrzymato$é

Podktadka

L = 60 [mm] Dtugo$é

bog = 60 [mm] Szeroko$é

b = 10 [mm] Grubos$¢

BETON

Klasa B25
fck = 20,00 [MPa] VWtrzymatos$¢ charakterystyczna na $ciskanie
fcd 13,33 [MPa] VWitrzymatos¢ obliczeniowa na $ciskanie
fctd = 1,03 [MPa] VWtrzymatos¢ obliczeniowa na rozcigganie
fb = 10,67 [MPa] VWitrzymatos¢ obliczeniowa na docisk
SPOINY

a,= 7 [mm] Plyta gtdwna stopystupa

Qwp = 7 [mm] Podktadka

OBCIAZENIA

Przypadek: 9: KOMBl (1+2+3)*1.30+8*1.50

Ny=  -188,74 [kN] Sitaosiowa

Qq4= 0,00 [kN] Sita $cinajaca

Q= -90,62 [kN] Sitascinajaca
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REZULTATY

KONTROLA SCISKANIA

Kontrola fundamentu betonowego na docisk

Podstawa o petnej efektywnosci (model sprezysty)

N,/ (A*.)<10 (8)

0,11 < 1,00 zweryfikowano

Kontrola plyty podstawy [Galerkin]
Fragment ptyty oparty na 1 krawedzi

Moyt = 0,01
t

min1 = 5

[kKN*m] Momentzginajgcy w ptycie podstawy

[Mm]  Minimalna wymagana grubos$¢ piyty podstawy

Fragment ptyty oparty na 3 krawedziach

Mp;,g, = 0,06 [kKN*m] Momentzginajgcyw ptycie podstawy

tmin3 = 12 [mm] Minimalna wymagana grubos¢ ptyty podstawy

Fragment piyty oparty na 4 krawedziach

Mpm = 0,00 [kN*m] Momentzginajgcyw ptycie podstawy

tmin4 B 0 [mm] Minimalna wymagana grubos$¢ ptyty podstawy

toa > Max (& 1 bin2 tning) 125] > 12 zweryfikowano
KONTROLA SPOIN [PN-90/B-03200 & 6.3.3]

Spoiny miedzy stupem i plyta podstawy

o, = 7,73 [MPa] Naprezenie normalne w spoinie

= 7,73 [MPa] Naprezenie styczne prostopadte

Tyl . 0,00 [MPa] Naprezenie styczne rownolegte do Qyd

= -12,55 [MPa] Naprezenie styczne réwnolegte do Qzd

K= a, 70 Wspotczynnik zalezny od wytrzymatosci

o, /f,<1.0(93) 0,04 < 1,00 zweryfikowano
k(o 2+30 (ry”2+rf))/fds1.o (93) 0,05 < 1,00 zweryfikowano
k(0,2 +3.0 (2 +1,2)/f,<1.0(93) 0,09 < 1,00 zweryfikowano

KONTROLA SCINANIA [5.2.3]

No$nos¢ ze wzgledu na:

VRi1T 56,62
Vri2= 336,00

VRia™ 494,80

[kN]  Opér tarcia podstawy po powierzchni fundamentu
[kN]  Docisk kotwi do betonu
[kN]  Scinanie kotwi

o, =[0.75 N, /Asp]
%~
T = de /i

T = Qg

VRj1 =03 Ny

= 2
VRj2—7nd fcd(

Vi =S, |
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QZd/(VRj1 +VRJ'2+VRJ'3)S1-O (14) @5, 235 < E 0.0 zweryfikowano (0]}

Q. / (Vgjq + Vgjs) =10 (14) 0,16 < 1,00 zweryfikowano (0,
Potgczenie zgodne z norma Proporcja 0,50
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