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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robdt zwigzanych z montazem 1i instalacjg systemu automatycznego poboru optat na parkingu dla samochodéw
osobowych w ramach zadania: Parking samochodowy na dziatkach nr ewid. 1284/5 i 962 przy ul. Browarnej w
Sandomierzu.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy i nalezy ja
stosowac w zlecaniu i wykonaniu robot opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wszystkimi
czynno$ciami umozliwiajagcymi montaz i instalacje systemu automatycznego poboru optat na parkingu dla samochodow
osobowych.

1.4. OKkreslenia podstawowe

1.4.1. Linia kablowa - kabel wielozylowy lub wigzka kabli jednozylowych w uktadzie wielofazowym albo kilka kabli
jedno- lub wielozytowych potaczonych réwnolegle, tacznie z osprzgtem, utozone na wspdlnej trasie i taczace zaciski tych
samych dwoch urzadzen elektrycznych jedno- lub wielofazowych.

1.4.2. Osprzet linii kablowej - zbidr elementow przeznaczonych do taczenia, rozgateziania lub zakonczenia kabli.
1.4.3. Przykrycie - tasma utozona nad kablem w celu ochrony przed mechanicznym uszkodzeniem od gory.
1.4.4. Przegroda - ostona utozona wzdtuz kabla w celu oddzielenia go od sasiedniego kabla lub od innych urzadzen.

1.4.5. Skrzyzowanie - takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktorym jakakolwiek czg$¢ rzutu poziomego linii kablowej
przecina lub pokrywa jakakolwiek cze$¢ rzutu poziomego innej linii kablowej lub innego urzadzenia podziemnego.

1.4.6. Przepust kablowy - konstrukcja o przekroju okragtym przeznaczona do ochrony kabla przed uszkodzeniami
mechanicznymi, chemicznymi i dziataniem tuku elektrycznego.

1.4.7. Urzadzenia (elementy) systemu automatycznego poboru oplat.

1.4.9.1. Bileterka wjazdowa - urzadzenie drukujace i wydajace bilety z kodem kreskowym.

1.4.9.2. Terminal wyjazdowy - urzadzenie odczytujace bilety i wypuszczajace klientow z optaconymi biletami.

1.4.9.3. Czytnik kart zblizeniowych - dla klientow abonamentowych.

1.4.9.4. Szlaban skoordynowany z detektorem petli indukcyjne;.

1.4.9.5. Detektor petli indukcyjnej - modut zabezpieczenia i zamknigcia szlabanu po przejechaniu pojazdu.

1.4.9.6. Zestaw komputerowy do obstugi systemu.

1.4.9.7. Kasa parkingowa.

1.4.10. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogo6lne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-M-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 2.

Wszystkie zakupione przez Wykonawce materialy, dla ktérych normy PN i BN przewiduja posiadanie
zaswiadczenia o jakosci lub atestu, powinny by¢ zaopatrzone przez producenta w taki dokument.

Inne materialy powinny by¢ wyposazone w takie dokumenty na zyczenie Inspektora Nadzoru.
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2.2. Przepusty kablowe

Przepusty kablowe powinny by¢ wykonane z materiatow niepalnych, z tworzyw sztucznych, wytrzymatych
mechanicznie, chemicznie i odpornych na dziatanie tuku elektrycznego.

Rury uzywane na przepusty powinny by¢ dostatecznie wytrzymate na dziatanie sit §ciskajacych, z jakimi nalezy
liczy¢ si¢ w miejscu ich utozenia. Wnetrza $cianek powinny by¢ gladkie lub powleczone warstwa wygladzajaca ich
powierzchnig, dla utatwienia przesuwania si¢ kabli.

Zaleca si¢ stosowanie na przepusty kablowe rur dwusciennych z HDPE. Rury powinny odpowiadaé
wymaganiom normy PN-80/89205 [11]. Rury na przepusty kablowe nalezy przechowywac¢ na utwardzonym placu, w
miejscach zabezpieczonych przed dziataniem sit mechanicznych.

2.2. Materialy do montazu systemu automatycznego poboru oplat

Materiaty niezbedne do montazu systemu automatycznego poboru optat - wg wskazan producenta systemu.

3.SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakos¢ wykonywanych robodt, zarbwno w miejscu tych robét, jak tez przy wykonywaniu czynnosci
pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatow, sprzetu itp.

Sprzet uzywany przez Wykonawce powinien uzyska¢ akceptacj¢ Inspektora Nadzoru.

Liczba i wydajnos$¢ sprzetu powinna gwarantowa¢ wykonanie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie przewidzianym kontraktem.

3.2. Sprzet do wykonania przepustow i linii kablowych
Wykonawca przystepujacy do budowy polaczen liniami kablowymi winien wykazaé si¢ mozliwoscig korzystania
z nastepujacych maszyn i sprzetu, gwarantujacych wlasciwa jakos¢ robot:
— spawarki transformatorowej,
— zageszczarki wibracyjnej spalinowe;j,
— recznego zestawu $widrow do wiercenia poziomego otwordéw do & 15 cm,
— wciggarki mechanicznej z napgdem elektrycznym od 5 do 10 t.,
— zespolu pradotworczego trojfazowego, przewoznego 20 kVA,
— inny sprzgt wg specyfikacji producenta automatycznego systemu poboru optat.

3.3. Sprzet do montazu systemu automatycznego poboru oplat

Wykonawca przystepujacy do montazu systemu automatycznego poboru optat powinien stosowaé sprzet
zgodnie z wytycznymi i zaleceniami producenta systemu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie
na jako$¢ wykonywanych robot.

Liczba §rodkéw transportu powinna gwarantowa¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora Nadzoru, w terminie przewidzianym kontraktem.

4.2. Transport sprzetu i materialow
Sprzet i materiaty do budowy systemu automatycznego poboru optat Wykonawca moze przewozi¢ srodkami
transportu takimi jak:
— samochdd skrzyniowy,
— samochod dostawczy,

— inny samochod specjalistyczny zgodny z wymaganiami producenta systemu.
Na s$rodkach transportu przewozone materiaty powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczaniem i
uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich wytworce.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Rowy pod kable i przepusty

Rowy pod kable nalezy wykonywaé za pomocg sprzgtu mechanicznego lub rgcznie w zaleznosci od warunkow
terenowych i podziemnego uzbrojenia terenu, po uprzednim wytyczeniu ich tras przez stuzby geodezyjne oraz
identyfikacji istniejacego uzbrojenia podziemnego.

5.2. Ukladanie kabli

Uktadanie kabli i przepustow powinno by¢ wykonane w sposob wykluczajacy ich uszkodzenie przez zginanie,
skrecanie, rozcigganie itp. , z uwzglednieniem $rodkow ostroznosci zapobiegajacych uszkodzeniu innych kabli lub
urzadzen znajdujacych si¢ na trasie budowane;j linii.

5.3. Ukladanie przepustow kablowych

Przepusty kablowe nalezy wykonywac¢ z rur HDPE w miejscach, gdzie kabel narazony jest na uszkodzenia
mechaniczne. W jednym przepuscie powinien by¢ utozony tylko jeden kabel; nie dotyczy to kabli jednozytowych
tworzacych uktad wielofazowy i kabli sygnalizacyjnych.

Glebokos¢ umieszczenia przepustow kablowych w gruncie, mierzona od powierzchni terenu do gornej powierzchni rury,
powinna wynosi¢ co najmniej 70 cm - w terenie bez nawierzchni i 100 cm od nawierzchni drogi (niwelety) przeznaczonej
do ruchu kotowego.

W miejscach skrzyzowan z drogami istniejacymi o konstrukcji nierozbieralnej, przepusty powinny by¢
wykonywane metoda wiercenia poziomego, przewidujac przepusty rezerwowe dla umozliwienia utozenia kabli
dodatkowych lub wymiany kabli uszkodzonych bez rozkopywania drog.

Miejsca wprowadzenia kabli do rur powinny by¢ uszczelnione nasmotowanymi szmatami, sznurami lub
pakutami, uniemozliwiajacymi przedostawanie si¢ do ich wnetrza wody i przed ich zamuleniem.

5.4. Montazu systemu automatycznego poboru oplat

Wykonawca przystepujacy do montazu systemu automatycznego poboru optat powinien postgpowaé zgodnie z
wytycznymi i zaleceniami producenta systemu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

Celem kontroli jest stwierdzenie osiggnig¢cia zatozonej jakosci wykonywanych robdt przy budowie systemu
automatycznego poboru optat wraz z potaczeniami linig kablowa.

Wykonawca ma obowiazek realizacji pelnego zakresu badan na budowie w celu wskazania Inspektorowi
nadzoru zgodnosci dostarczonych materiatow i realizowanych rob6t z dokumentacjg projektowa i warunkami producenta
systemu.

Przed przystapieniem do robot, Wykonawca powinien uzyska¢ od producentéw zaswiadczenia o jakosci lub
atesty stosowanych materiatow.

Na zadanie Inspektora Nadzoru, nalezy dokona¢ testowania sprzgtu posiadajacego mozliwo$¢ nastawienia
mechanizmow regulacyjnych.

W wyniku badan testujacych nalezy przedstawi¢ Inspektorowi Nadzoru $wiadectwa cechowania.

Wykonawca powiadamia pisemnie Inspektora Nadzoru o zakonczeniu kazdej roboty zanikajacej, ktora moze
kontynuowac¢ dopiero po stwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru i ewentualnie przedstawiciela producenta.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
Obmiaru robdot dokona¢ nalezy w oparciu o dokumentacj¢ projektowa i ewentualnie dodatkowe ustalenia,
wynikte w czasie budowy, akceptowane przez Inspektora Nadzoru.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg dla systemu automatycznego poboru oplat jest komplet (kpl.).
Jednostka obmiarowa dla potozenia rur ostonowych przy budowie linii kablowej jest metr.

Przewidywana liczba jednostek obmiarowych wynosi: zgodnie z przedmiarem robot

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora Nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

8.2. Sposéb odbioru robaét

Odbiorowi robodt zanikajacych podlegaja roboty montazowe przepustow i linii kablowych.
Przy przekazywaniu systemu automatycznego poboru optat do eksploatacji, Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢
Zamawiajgcemu nastepujace dokumenty:

— projektowa dokumentacje powykonawcza,

— geodezyjng dokumentacj¢ powykonawczg,

— protokoty z dokonanych pomiardéw i oceny poprawnos$ci dziatania urzadzen,
— protokoty odbioru robét zanikajacych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptatnos¢ za 1 komplet wykonania robo6t obejmuje:
— wykonanie kompletu petli indukcyjnych pod kostka betonowa,
— wbudowanie fundamentu pod urzadzeniaSszt.
— wykonanie przepustow i linii kablowych laczacych urzadzenia ze soba oraz z przygotowanym okablowaniem
zasilajacym,
— montaz gotowych urzadzen systemu automatycznego poboru optat w miejscu wbudowania,
— podlaczenie, konfiguracja, szkolenie
— sprawdzenie poprawnosci dziatania systemu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Wytyczne techniczne producenta montazu i instalacji systemu automatycznego poboru oplat.

10.1. NORMY
1. PN-61/E-01002 Przewody elektryczne. Nazwy i okreslenia.
2. PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa.

Elektroenergetyczne linie kablowe. Osprzet do kabli o napigciu znamionowym do 60 kV.

3. PN-74/E-06401 Ogolne wymagania i badania.
Kable elektroenergetyczne o izolacji z tworzyw termoplastycznych i powloce

4. PN-76/E-90301 polwinitowej na napiecie znamionowe 0,6/1 kV.

Kable sygnalizacyjne o izolacji z tworzyw termoplastycznych i powloce polwinitowej na

3. PN-76/E-90304 napiecie znamionowe 0,6/1 kV.

6.  PN-76/E-90306 Kable elektroenergetyczne o izolacji polietylenowej, na napiecie znamionowe powyzej 3,6/6 kV.
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7.  PN-65/B-14503 Zaprawy budowlane cementowo-wapienne.

8. PN-80/C-89205 Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.

9. BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.

10. BN-68/6353-03 Folia kalendrowana techniczna z uplastycznionego polichlorku winylu.

11. BN-87/6774-04 Kruszywa mineralne do nawierzchni drogowych. Piasek.

12.  BN-71/8976-31 Odlegtosci poziome gazociagdw wysokiego cisnienia od obiektéw terenowych.

13.  BN-73/3725-16 Znakowanie kabli, przewodow i zyt (analogia).

14. BN-74/3233-17 Stupki oznaczeniowe i oznaczeniowo-pomiarowe.

15. E-16 Zalewy kablowe.

10.2. Inne dokumenty

1. Przepisy budowy urzadzen elektrycznych. PBUE wyd. 1980 r.

2. Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materialow Budowlanych w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy przy wykonywaniu rob6t budowlano-montazowych i rozbiorkowych. Dz. U. Nr 13 z dnia 10.04.1972 1.

3. Rozporzadzenie Ministra Przemystu z dnia 26.11.1990 r. w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny
odpowiada¢ urzadzenia elektroenergetyczne w zakresie ochrony przeciwporazeniowej. Dz. U. Nr 81 z dnia
26.11.1990 r.

4. Zarzadzenie nr 29 Ministra Gornictwa i Energetyki z dnia 17 lipca 1974 r. w sprawie doboru przewoddw i kabli
elektroenergetycznych do obcigzen pradem elektrycznym.

5. Ustawa o drogach publicznych z dnia 21.03.1985 r. Dz. U. Nr 14 z dnia 15.04.1985 1.
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